ARKUSZ DANYCH

Napedy o zmiennej predkosci

Gléwne cechy

Odniesienie : CFW500B10P0T4DB20C3H00
Kod produktu 111998574
Odniesienie do produktu : CFW500
Modut akcesoriow (sterowanie) : Bez wtyczki
\
|

Podstawowe dane

Zasilanie : 380-480 V

Input minimum-maximum voltage 1 323-528 V

Liczba faz

- Wejscie 13

- Wyjscie 13

Zakres napiecia zasilania 380-480 V

Cykl przecigzenia Normalne przecigzenie (ND) Duze przecigzenie (HD)
Prad znamionowy Nie dotyczy 12A

Prad przecigzenia przez 60 s Nie dotyczy 15.0 A

Prad przecigzenia przez 3 s Nie dotyczy 20.0A

Maksymalny odpowiedni silnik:

Napiecie/czestotliwosé Moc (HP/KW) [1]
Normalne przecigzenie (ND) Duze przeciazenie (HD)

380V / 50Hz Nie dotyczy 55/4
380V / 60Hz Nie dotyczy 6/4.5
400V / 50Hz Nie dotyczy 55/4
400V / 60Hz Nie dotyczy 6/4.5
440V / 50Hz Nie dotyczy 6/45
440V / 60Hz Nie dotyczy 6/45
460V / 60Hz Nie dotyczy 75/5.5
480V / 60Hz Nie dotyczy 75155

Modut akcesoriéw (sterowanie) : Bez wtyczki

Hamowanie dynamiczne [2] : Standardowo z funkcjg hamowania

Zewnetrzny zasilacz elektroniczny 24Vcc : Niedostepne

Funkcja bezpieczenstwa (STO) : Niedostepne

Wewnetrzny filtr RFI : Z filtrem (kategoria C3)

Zewnetrzny filtr RFI : Niedostepne

Cewka tgczaca : Nie

Karta pamieci : Nie wchodzi w sktad produktu

Port USB : Tylko z wtyczkag

Czestotliwos¢ linii : 50/60Hz

Zakres czestotliwosci linii (minimalny - maksymalny) 1 48-62 Hz

Niezréwnowazenie faz : Mniej lub réwne 3% wejsciowego napigcia znamionowego linii

Napiecie przejsciowe i przepigcie : Kategoria Ill

Jednofazowy prad wejsciowy [3] : Nie dotyczy

Tréjfazowy prad wejsciowy [3] $12,2A

Typowy wspotczynnik mocy wejsciowej :0.75

Wspédiczynnik przemieszczenia 10,98

Woydajno$¢ znamionowa 1297%

Maksymalna liczba potgczen (cykli wigczania/wytgczania) na 110 (po 1 na 6 minut)

godzine

Zasilanie prgdem statym : Zezwalaj

Standardowa czestotliwo$¢ przetgczania :5kHz

Mozliwos$¢ wyboru czestotliwosci przetgczania 12,5115 kHz

Zegar czasu rzeczywistego : Niedostepne

Funkcja kopiowania : Tak, przez MMF lub wtyczke

Moc rozproszona:

Typ montazu Przecigzenie

ND HD

Powierzchnia 170 W 170 W

Kotnierz Nie dotyczy Nie dotyczy

Zrédto dostepne dla uzytkownika

Napiecie wyjsciowe 124 Vce

Maksymalna pojemnos$c¢ : 150 mA

Dane dotyczace kontroli/wydajnosci
Zasilanie

Metoda sterowania - silnik indukcyjny
Interfejs enkodera

: Zasilacz impulsowy
: VIf, VVW, bezczujnikowy, enkoder i VVW PM
: Tylko z wtyczka
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Dane dotyczace kontroli/wydajnosci
Czestotliwos$¢ wyjsciowa sterowania [5] 1 0-500 Hz

Rozdzielczos¢ czestotliwosci
Kontrola V/F

- Regulacja predkosci

- Zmiana predkosci
Kontrola VVW

- Regulacja predkosci

- Zmiana predkosci

10,015 Hz

: 1% predkosci znamionowej
1 1:20

1 1% predkosci znamionowej
1 1:30

Bezczujnikowe sterowanie wektorowe

- Regulacja predkosci
- Zmiana predkosci

Sterowanie wektorowe z enkoderem
- Regulacja predkosci

: 0,5% predkosci znamionowej
:1:100

: 0,1% predkosci nominalnej

- Zmiana predkosci : Do 0 obr.
Wejscia analogowe
llos¢ (standard) : Tylko z wtyczka
Poziomy : Nie dotyczy
Impedancija dla wejscia napigciowego : Nie dotyczy
Impedancja dla wejscia pradowego : Nie dotyczy
Funkcja : Nie dotyczy
Maksymalne dopuszczalne napiecie : Nie dotyczy
Wejscia cyfrowe
llos¢ (standard) : Tylko z wtyczka
Aktywacja : Nie dotyczy
Maksymalny niski poziom : Nie dotyczy
Minimalny wysoki poziom : Nie dotyczy
Prad wejsciowy : Nie dotyczy
Maksymalny prad wej$ciowy : Nie dotyczy
Funkcja : Nie dotyczy
Maksymalne dopuszczalne napiecie : Nie dotyczy
Wyjscia analogowe
llos¢ (standard) : Tylko z wtyczka
Poziomy : Nie dotyczy
RL dla wyjscia napieciowego : Nie dotyczy
RL dla wyjscia pragdowego : Brak aplikacji
Funkcja : Nie dotyczy
Wyjscia cyfrowe
llos¢ (standard) : Tylko z wtyczka
Maksymalne napiecie : Brak aplikacji
Maksymalny prad : Nie dotyczy
Funkcja : Nie dotyczy

Komunikacja

- Modbus-RTU (z akcesoriami: Dowolny modut

wtykowy)

- Modbus/TCP (z akcesorium CFW500-CEMB-TCP)
- Profibus DP (z akcesorium: CFW500-CPDP)

- Profibus DPV1 (z akcesorium: CFW500-CPDP)

- Profinet (z akcesorium CFW500-CEPN-IO)

- CANopen (z akcesorium: CFW500-CCAN)

- DeviceNet (z akcesorium: CFW500-CCAN)

- EtherNet/IP (z akcesorium CFW500-CETH-IP)

- EtherCAT (niedostepne)

- BACnet (CFW500 G2 / CFW501 G2 / MW500 G2 z
akcesoriami: Dowolny modut wtykowy)

Dostepna ochrona

- Przecigzenie/zwarcie fazy wyjsciowej

- Przecigzenie/zwarcie faza-ziemia
- Pod/przepiecie w zasilaniu

- Nadmierna temperatura radiatora
- Przecigzenie silnika

- Przecigzenie modutéw IGBT

- Usterka/alarm zewnetrzny

- Btad programowania

Interfejs operacyjny (HMI)

Dostepnosé¢ : Zawarte w produkcie
Instalacja HMI : Staly interfejs HMI
Liczba przyciskéw HMI 19
Wyswietlacz : Numeryczny wyswietlacz LCD
Zawarte informacje sg warto$ciami referencyjnymi.
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Interfejs operacyjny (HMI)

Doktadno$¢ wskazan : 5% pradu znamionowego
Rozdzielczo$¢ predkosci :0,1Hz

Standardowy stopien ochrony HMI 1 1IP20

Typ baterii HMI : Nie dotyczy

Oczekiwana zywotnos$¢ baterii HMI : Nie dotyczy

Typ zdalnego interfejsu HMI : Akcesoria

Zdalna ramka HMI : Nie dotyczy

Zdalny stopien ochrony HMI 1 IP54

Warunki otoczenia

Obudowa 1 1P20

Stopien zanieczyszczenia : 2 (EN50178 and UL508C)

Temperatura wokot falownika: od -10 °C / 14 °F do 40 °C / 104 °F. W przypadku temperatur powyzej okreslonych konieczne jest
zastosowanie redukcji pradu 0 2% na °C od 40 (104) do 50 °C (122 °F).

Wilgotnos$¢ wzgledna: od 5% do 95% bez kondensacji.

Wysokos$¢: do 1000 m (3281 ft) w normalnych warunkach. Od 1000 m (3281 ft) do 4000 m (13123 ft) zmniejszy¢ natezenie pradu o 1%
na kazde 100 m powyzej (0

Polityka zrbwnowazonego rozwoju

RoHS : Tak

Powtoka konformalna (lakierowanie) 1 3C2 (IEC 60721-3-3:2002)
Wymiary i waga

- Rozmiar :B

- Wysokos$¢ :199 mm /7,8 cala

- Szerokosc :100 mm/ 3,9 cala

- Glebokos¢ 1160 mm /6,3 cala

- Waga :1,2kg/2,61b

Instalacja mechaniczna

Pozycja montazowa : Powierzchnia lub szyna DIN
Sruba mocujgca - M4

Moment dokrecania :2N.m /1,48 Ib.ft

Umozliwia montaz obok siebie : Tak, maksymalna temperatura otoczenia 40°C
Minimalny odstep wokét falownika:

- Gora :35mm/ 1,38 cala

- Dot :50 mm /1,97 cala

- Przod :40 mm/ 1,57 cala

- Pomiedzy falownikami (IP20) :15mm /0,59 cala

Potaczenia elektryczne
Mierniki kabli i momenty dokrecania:

Zalecany przekréj kabla Zalecany moment dokrecania
Moc 2,5 mm? (14 AWG) 0,5N.m /0,37 Ib.ft
Hamowanie 2,5 mm? (14 AWG) 0,5N.m /0,37 Ib.ft
Uziemienie 2,5 mm? (14 AWG) 0,5N.m /0,37 Ib.ft
Kontrola 0,5 do 1,5 mm? (20 do 14 AWG) 0,5N.m /0,37 Ib.ft
SoftPLC : Tak, wtgczony
Maksymalny prad wytaczajacy :16.0 A
Minimalna rezystancja rezystora hamowania 147 Q
Zalecany bezpiecznik aR [6] : FNHO0-25K-A
Zalecany wytacznik automatyczny [6] : MPW40i-3-U016
Odtacznik : Nie dotyczy
Skrzynka sprzegta silnika : Nie dotyczy
Standardy
Bezpieczenstwo - UL 508C - Urzadzenia do konwersji mocy.
- UL 840 - Koordynacja izolacji, w tym odstepy i odlegtosci uptywu dla urzgdzen
elektrycznych.
- EN 61800-5-1 - Wymagania bezpieczenstwa elektrycznego, cieplnego i
energetycznego.

- EN 50178 - Sprzet elektroniczny do uzytku w instalacjach energetycznych.

- EN 60204-1 - Bezpieczenstwo maszyn. Wyposazenie elektryczne maszyn.
Czesc¢ 1: Wymagania ogdlne. Uwaga: Aby maszyna byfa zgodna z tg norma,
producent maszyny jest odpowiedzialny za instalacje urzadzenia zatrzymania
awaryjnego i sprzetu do przetgczania sieci.

- EN 60146 (IEC 146) - Przetwornice pétprzewodnikowe.

- EN 61800-2 - Elektryczne ukfady napedowe mocy o regulowanej predkosci
- Czes¢ 2: Wymagania ogolne - Specyfikacje znamionowe niskonapieciowych
uktadéw napedowych pradu przemiennego o regulowanej czestotliwosci.

Kompatybilnos$¢ elektromagnetyczna - EN 61800-3 - Elektryczne uktady napedowe o regulowanej predkosci - Cze$¢
3: Norma dotyczaca kompatybilnos$ci elektromagnetycznej, w tym szczegotowe
metody badan.

Zawarte informacje sg warto$ciami referencyjnymi.
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Standardy

- EN 55011 - Dopuszczalne poziomy i metody pomiaru charakterystyk zaburzen
radioelektrycznych przemystowych, naukowych i medycznych urzadzen o
czestotliwosci radiowej (ISM).

- CISPR 11 - Przemystowe, naukowe i medyczne (ISM) urzadzenia o
czestotliwosci radiowej - Charakterystyki zaburzen elektromagnetycznych -
Dopuszczalne poziomy i metody pomiardow.

- EN 61000-4-2 - Kompatybilnos$¢ elektromagnetyczna (EMC) - Czegs$¢ 4:
Techniki badan i pomiaréw - Sekcja 2: Badanie odpornosci na wytadowania
elektrostatyczne.

- EN 61000-4-3 - Kompatybilnos$¢ elektromagnetyczna (EMC) - Czegs¢ 4:
Techniki badan i pomiaréw - Sekcja 3: Badanie odpornosci na promieniowanie,
czestotliwosci radiowe i pole elektromagnetyczne.

- EN 61000-4-4 - Kompatybilnos$¢ elektromagnetyczna (EMC) - Czegs¢ 4:
Techniki badan i pomiaréw - Sekcja 4: Badanie odpornosci na szybkie stany
przejsciowe i udary elektryczne.

- EN 61000-4-5 - Kompatybilnos$¢ elektromagnetyczna (EMC) - Czegs¢ 4:
Techniki badan i pomiaréw - Sekcja 5: Badanie odpornosci na przepiecia.

- EN 61000-4-6 - Kompatybilnos$¢ elektromagnetyczna (EMC) - Czegs¢ 4:
Techniki badan i pomiaréw - Sekcja 6: Odporno$¢ na zaburzenia przewodzone
indukowane przez pola o czestotliwosci radiowej.

Konstrukcja mechaniczna - EN 60529 - stopnie ochrony zapewniane przez obudowy (kod IP).

- UL 50 - obudowy do urzadzenh elektrycznych.

- IEC 60721-3-3 - klasyfikacja warunkéw $rodowiskowych - cze$¢ 3: klasyfikacja
grup parametréw srodowiskowych i ich dotkliwosci - sekcja 3: zastosowanie
stacjonarne w miejscach chronionych przed warunkami atmosferycznymi poziom
3m4.

Certyfikaty
UL, CE, RCM, CS/IRAM, EAC, UKCA i RoHS
CHINY

Uwagi

1) Moc silnika jest orientacyjna, wazna dla standardowych 1V-biegunowych silnikéw WEG. Prawidlowego doboru nalezy dokona¢ zgodnie z
pradem znamionowym uzywanego silnika, ktéry musi by¢ mniejszy lub réwny znamionowemu pragdowi wyjsciowemu falownika;

2) Rezystor hamujgcy nie wchodzi w sktad zestawu;

3) Uwzglgdnienie minimalnej impedanciji linii wynoszacej 1%;

4) Wiecej informacji mozna znalez¢ w instrukcji obstugi CFW500 G2;

5) Wszystkie zdjecia majg jedynie charakter ilustracyjny.

6) W przypadku pracy z czestotliwoscig przetagczania wyzszg od nominalnej nalezy zastosowac¢ obnizenie wartosci znamionowej prgdu
wyjéciowego (patrz instrukcja obstugi).
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